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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych dla
montazu instalacji urzadzen klimatyzacyjnych w pomieszczeniu Wypozyczalni

Biblioteki Glownej ZUT w Szczecinie

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

UWAGA: w specyfikacji podano niektore typy i producentow urzadzen i materiatow
wylacznie w celu okreslenia oczekiwan Inwestora i co do parametrow technicznych
urzadzen. Wykonawca moze zastosowac urzadzenia i materialy innych wytworcow o

charakterystykach nie gorszych niz podane jako przykladowe.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robét elektrycznych
zwigzanych z wykonaniem instalacji adzen klimatyzacyjnych w pomieszczeniu
Wypozyczalni Gtéwnej ZUT w Szczecinie.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Instalacja elektryczna -zespoél urzadzen elektrycznych stuzacy do
doprowadzenia energii elektrycznej do odbiornikow elektrycznych. W sklad instalacji
elektrycznej wlicza sie przewody, elementy zabezpieczajace, sprzet laczeniowy i

odbiorniki.

1.4.2. Rozdzielnica - wurzadzenie przeznaczone do wlaczania w instalacje
elektryczna, pelniace jedna lub wiecej nastepujacych funkcji: rozdzial energii

elektrycznej, zalaczanie i odlaczanie, zabezpieczanie obwodow i odbiornikow.

1.4.3. Zwod - czesS¢ urzadzenia piorunochronnego przeznaczona do bezposredniego

przyjmowania wyladowan atmosferycznych.

1.4.4. Klimatyzator (jednostka wewnetrzna) - urzadzenie majace za zadanie
dostarczanie do pomieszczenia powietrza cieplego lub zimnego wedlug

zadanych parametrow.



1.4.5. Agregat chlodniczy (jednostka zewnetrzna) - urzadzenie majace za zadanie

odbior energii (chlodzenie lub ogrzewanie) z jednostki wewnetrzne;j.

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi

polskimi normami i definicjami podanymi w punkcie 10 ST.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ i kompletnos¢ ich wykonania oraz

zgodnos¢ z dokumentacja projektowa i niniejsza Specyfikacja Techniczna.

2. MATERIALY

Materialy uzyte do budowy powinny odpowiada¢ wymogom okreslonym w art. 10
ustawy z 7.07.1994r. — prawo budowlane, w Rozporzadzeniu Ministra Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998r. w sprawie oceny zgodnosci,
wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych
dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie i spelniaé
warunki okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku
normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub innym umownym

warunkom.

3. SPRZET

Wykonawca musi dysponowac sprzetem niezbednym do wykonania robot. Sprzet
musi by¢ sprawny technicznie i nie powodowac zagrozenia dla zdrowia i Zycia
obstugujacych.

Sprzet powinien by¢ stosowany zgodnie z jego przeznaczeniem i z instrukcjami

producentow.

4. TRANSPORT
Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé przystosowane do transportu
materialow, elementow odpowiednio do danego rodzaju robot. W czasie transportu

przedmioty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca pokryje wszystkie optaty zwigzane z wykonaniem.



Wszystkie roboty musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikow,
stosownie do rodzaju robot i kierowane przez osoby posiadajace stosowne

uprawnienia wymagane przez Prawo Budowlane i przepisy resortowe.

5.1. Wyposazenie rozdzielnic.
Przewidziane wylaczniki montowaé zgodnie z zaleceniami producenta sprzetu
zabezpieczajacego. Montaz zabezpieczen w rozdzielni wykonac zgodnie z DTR danego

urzadzenia.

5.4. Prowadzenie instalacji.

Przewody elektryczne ukladac w korytkach kablowych, rurkach
elektroinstalacyjnych. Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje
budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa powinna
przebiega¢ w liniach prostych prostopadle i réwnolegle do Scian i stropow.

Korytka, wsporniki i inne elementy mocujace, na ktéorych beda ukladane kable i
przewody nalezy mocowac do konstrukcji podtoza w sposob trwatly za pomoca kotkow

rozporowych.

5.5. Instalacja odgromowa.

Wszystkie polaczenia rozlaczne instalacji zwodéw zabezpieczy¢ smarem stalym.
Mocowania wszystkich konstrukcji wsporczych do potaci dachowych uszczelnic¢ przed
przedostawaniem si¢ wody. Uklad i lokalizacja zwodow powinny byc¢ zgodne z
dokumentacja projektowa. Srednica drutéw stalowych ocynkowanych stosowanych
jako zwody oraz przewody odprowadzajace nie moze by¢ nizsza niz 8 mm. Druty
przeznaczone na zwody przed montazem nalezy wyprostowac przy uzyciu specjalnego

urzadzenia prostujacego.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
W czasie wykonywania robot nalezy wykonywac czynnosSci:
» sprawdzenie zgodnosci zastosowanych materialéw z wymogami art. 10 ustawy
z 7.07.1994r. — prawo budowlane i przepisami wykonawczymi.
Po zakonczeniu roboét nalezy wykonywac czynnosci:
» sprawdzenie ciaglosci zyt
» pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej, opornosci uziomoéw i inne
wymagane przepisami szczegélowymi

wykonanie dokumentacji powykonawczej i paszportyzacji urzadzen.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar lzdzie wykonywany w oparciu o patsize jednostki rozliczeniowe:

Opis elementu rozliczeniowego J:anStk
Wyposazenie rozdzielnicy RG o dodatkowe zabezpieczenia st
nadpradowe

Montaz rozdzielnicy RVRV szt.
Uktladanie przewodow typu YDY 3x2,5mm? p/t. m
Uktadanie przewodow typu YDY Sx4mm? p/t. m
Podlaczenie okablowania sterujacego jednostkami
klimatyzacyjnymi wewnetrznymi i zewnetrzna wraz z pilotami| m
sterujgcymi

Montaz i podlaczenie zwodéw pionowych instalacji odgromowej | m

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiodr przejSciowy polega na sprawdzeniu ulozenia przewodow, sprawdzenia
zainstalowanych czesci instalacji, ktore beda niewidoczne po zakonczeniu robot.
Sprawdzeniu konstrukcji wsporczych przed zamontowaniem aparatow oraz

czesci instalacji przed zalaczeniem napiecia.

8.2. Odbior koncowy polega na sprawdzeniu zgodnosSci wykonania z projektem,
normami i przepisami szczegélowymi, wykonaniu probnych zalaczen i sprawdzen
funkcjonalnych z rownoczesnym przekazaniem wykonanych elementéw do
eksploatacji. Do odbioru koncowego wykonawca powinien dostarczyc

dokumentacje powykonawcza 2z naniesionymi zmianami w stosunku do



dokumentacji wykonawczej. Protokoly wszystkich badan i prob pomiarow. Atesty

i deklaracje zgodnosci zamontowanych urzadzen.

8.3. Odbiory przejsciowe moga by¢ udokumentowane zapisami w Dzienniku Budowy,
odbiory koncowe musza by¢ dokonywane komisyjnie ze sporzadzeniem

protokotow.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Platnosci odbywac sie beda w oparciu o jednostki rozliczeniowe wyszczegolnione w p.
7.

Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykonac zakres robot wymieniony w p. 1.3. niniejszej
ST. Platnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robot, w oparciu
o wyniki pomiarow.

Ceny jednostek rozliczeniowych obejmuja wszystkie naklady niezbedne do ich

realizacji.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
PN-IEC 62305 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.

10.2. Inne

Ustawa z 14.07.1994r. Prawo Budowlane wraz z p6zniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998r.
w sprawie oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania
wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w

budownictwie

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z 26.11.90r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony

przeciwporazeniowej



Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemyslu materialow Budowlanych z
10.04.72r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot

budowlano-montazowych i rozbiorkowych.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z 26.11.90r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony

przeciwporazeniowej

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek przepisu, aktu prawnego czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogow okreslonych w polskim prawie.



