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1.1

1.2

1.3

Czes¢ ogdlna

Nazwa nadana zamoéwieniu

PRZEBUDOWA PARTERU BUDYNKU PRZY AL. PIASTOW 17, 18 ORAZ CZESCI
BU-DYNKU PRZY UL. PULASKIEGO 10 NA PO-TRZEBY REKTORATU ZUT W
SZCZECINIE

Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdujacych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnos$ci maja-
ce na celu wykonanie instalacji teletechnicznych.

Zakres prac obejmuje m. in.:

. Budowa tras niskonapig¢ciowych,
. Przejscie przez $ciany i stropy,

. Instalacja strukturalna,

. Instalacja CCTV,

° Instalacja SSWIN

. Instalacja KD

. Instalacja Audio - Video

. Konserwacja systemow

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji
teletechnicznych obejmuje:
o Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu

ich przechowywania, transportu i sktadowania,

. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn,

o Wymagania dotyczace srodkow transportu,

o Wymagania dotyczace wykonania robdt budowlanych,
. Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.
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1.4 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizj¢ lo-
kalng oraz :

o Zapozna¢ si¢ z miejscami, w ktorych bedg wykonywane prace okre§lone
w umowie i zbada¢ ich dostepnos¢;

. Zapozna¢ si¢ z ogdélnymi warunkami realizacji robdt, a w szczegdlnosci z

polozeniem 1 wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogt powotywac si¢ na niedosta-
teczng znajomos$¢ miejsca realizacji robdt lub zty dostep do pomieszczen w celu

zadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Ro-
bot. Kierownik Robot bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania

w imieniu Wykonawcy wpisow w dzienniku budowy.

Kierownik Robot bedzie odpowiedzialny za:

A bezpieczenstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najpdzniej w dniu przystapienia do roboét Wykonawca przekaze dane personalne

Kierownika Robdt wraz z kopig uprawnien.

1.3.2Zabezpieczanie interesow osob trzecich

Wykonawca musi zadba¢, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naru-
szenia interesOw 0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie
obowigzujgcych przepisOw oraz powinien zapewni¢ ochrong wtasnosci publicznej

1 prywatnej.
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1.3.30chrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowac¢ wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac si¢
do przepisow i normatywow z zakresu ochrony srodowiska na placu budowy i po-
za jego terenem. Podczas wykonywania robot budowlanych wykonawca bez-
wzglednie musi unika¢ szkodliwych dziatan, szczegdlnie w zakresie zanieczysz-
czania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla

srodowiska 1 otoczenia czynnikow.

1.3.4Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za
wykonanie wszelkich niezbednych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi. Ponadto wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowaé do
postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz wszelkich polecen Kierownika Bu-
dowy zwigzanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasada-
mi sztuki budowlanej oraz do przestrzegania zapiséw wytycznych technicznych
odpowiadajacych zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych obowigzujacych w
okresie trwania umowy, w tym w szczegdlnosci Polskich Norm. W szczegoblnosci
wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w warunkach niebez-
piecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetiajacych odpowiednich wymagan

sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacja zaplecza dla wlasnych
potrzeb oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkie $rodki majgce na celu prawidto-

we 1 pelne zabezpieczenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6Warunki dotyczgce organizacji ruchu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzgtu
i narzedzi muszg by¢ sprawne, posiadaé wazne badania techniczne i spetniaé¢ wy-

magania wynikajace z obowiazujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym.
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Materiaty przewozone takimi §rodkami transportu powinny gwarantowaé przewoz

bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

1.5 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem
zamowienia
CPV 45312200-9 — Instalowanie przeciwwlamaniowych systemow alarmowych,

CPV 45314000-1 - Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych,

1.6 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktére znalazly si¢ w tej specyfikacji sg zgodne albo
rownowazne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infra-
struktury z dnia 12 kwietnia 2002r., albo z okres$leniami ujgtymi w odpowiednich
przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji. Roboty muszg by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych przepisdOw, norm i instrukcji. Nie wy-
szczegblnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktéw prawnych nie zwalnia wy-

konawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent:
o dokonal oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia
wedlug okreslonego systemu oceny zgodnosci,

. posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producen-
ta 1 potwierdzajacy zgodno$¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnie-
nie innych wymagan rozporzadzenia (rozporzgdzen).

o oznakowat wyroby znakiem CE,

o posiada certyfikat CNBOP ( dla instalacji SAP i DSO)

Przed zabudowaniem materialdéw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie
wymagane dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materialy, ktore

nie spetniajg wymogow technicznych okreslonych przez specyfikacje (np. materia-
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ly, ktore byty przechowywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienity si¢

ich wlasnosci) bedg uznawane za materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom.

3 Wymagania szczeg6towe dotyczace sprzetu i maszyn do robét
budowlanych

Sprzet i narzedzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objgtych ta
specyfikacja musza by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okreso-
wym przegladom zgodnie z zaleceniami producenta. Muszg spetnia¢ one wymogi
BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno stosowac sprzetu, ktory nie spetnia po-
wyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywaé go niezgodnie z przeznaczeniem.
Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, kto-

re nie wpltyna niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczace srodkow transportu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzgtu
i narzedzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetlnia¢ wy-
magania wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym.
Materiaty przewozone takimi srodkami transportu powinny gwarantowac przewoz

bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania robét

Budowa tras kablowych instalacji niskonapieciowych

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementéw trwatych pozwalajacych na zacho-
wanie odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakrgtach. Wartosci
minimalnych promieni giecia kabli s podane w kartach katalogowych kabli mie-
dzianych.

Rozmiary (pojemno$¢) kanatéw kablowych nalezy dobiera¢ w zalezno$ci od mak-
symalnej liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyjac
zapas 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajeto$¢ §wiatta kanatow

kablowych przez kable nalezy oblicza¢ w miejscach zakretow kanatow kablowych.
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Przy calkowitym wypehieniu $wiatla kanatu kablami na zakrecie kanat bedzie
wowczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy
wzig¢ pod uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyczace rownoleglego
prowadzenia réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowu-
jac odpowiednie odlegtosci pomigdzy okablowaniem zasilajagcym a okablowaniem
strukturalnym przy jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktorego zbudowane

sg kanaty kablowe.

Punkt dystrybucyjny instalacji teletechnicznej

Elementy punktéw dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczane w stojakach badz
szafach dystrybucyjnych stanowiagcych zabezpieczenie pasywnych paneli kroso-
wych, urzadzen aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sprzgtu instalowanego
w stelazu 19”.

Szafe dystrybucyjng nalezy ustawi¢ na state w pomieszczeniu w ten sposob, aby
zapewni¢ pelny dostep do przodu i tytu (min. 120 cm od krawedzi szafy) przy pet-
nym otwarciu drzwi. Minimalna odleglos¢ pomigdzy $Sciang boczng szafy a $ciang
pomieszczenia powinna wynosi¢ 15 cm.

Zaleca si¢ prowadzenie oddzielnych wiazek kablowych do poszczegolnych paneli
krosowych. Nalezy stosowac zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajacy umiesz-
czenie panela w dowolnym miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek kablo-
wych nalezy wykorzysta¢ elementy montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek
kablowych nalezy przestrzega¢ zasad maksymalnej sily $ciskania kabla, zaleznej

od jego konstrukcji, podawanej w kartach katalogowych produktow.

Budowa gniazd uzytkownikow instalacji teletechnicznej

Doprowadzenie kabli do gniazd wigze si¢ z pozostawieniem zapasu kabla w obre-
bie gniazda badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie pozwalaja
na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd musi uwzglednia¢ tatwy dostep uzyt-

kownikoéw do gniazd.
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Trasowanie instalacji teletechnicznej

Trasa instalacji okablowania strukturalnego powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z
innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla
prawidtowej konserwacji oraz remontoéw W przypadku dtugich traktow, gdzie ka-
ble sieci teleinformatycznej i zasilajgcej biegng rownolegle do siebie na odleglosci
wigkszej niz 35m, nalezy zachowac odleglto$¢ migdzy instalacjami, co najmniej
50mm Iub stosowaé metalowe przegrody. Minimalna odlegto$¢ miedzy kablami
informatycznymi 1 lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi 1 prézniowo-
lukowymi ( lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wyno-
si¢ 130 mm. Kable stosowane w roznych celach (np. zasilajace energia elektryczng
i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach. Rdzne
wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie. Szczegdtowe in-

formacje w normie PN-EN 50174-1:2002

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow dla instalacji teletechnicznej

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji oka-
blowania strukturalnego bez wzglgdu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamoco-
wane do podloza w sposdb trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technolo-

giczne, w jakich dana instalacja bgdzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji.

Instalacja strukturalna

W budynku projektuje si¢ budowe instalacji okablowania strukturalnego (instala-
cja teleinformatyczna) z dwoma punkami dystrybucyjnymi ( PD ) umieszczonymi
w pomieszczeniach:

PD-1 pomieszczenie zlokalizowane w piwnicy pod pomieszczeniem portierni
szatni

PD-2 pomieszczenie ,,09C” Magazynek

. W ramach wykonywanego projektu , przewidziano okablowanie miedziane kat.6
nieekranowane. Punkty Elektryczno — Logiczne ( PEL ), Okablowanie struktural-
ne zaimplementowane w obiekcie opiera si¢ na nieckranowanym modularnym
module przylaczeniowym kat.6 umozliwiajacym obstuge aplikacji 10/100/1000
BASE-T;
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Zardéwno liczba stanowisk roboczych oraz ich lokalizacja jest pochodng wymagan
uzytkownika koncowego oraz obowigzujacych norm. Dane te muszg by¢ przeka-
zane firmie wykonawczej przed rozpoczgciem prac.

Wymagania odnos$nie wydajnosci kanatu transmisyjnego spehlniajg Klase D
wszystkie komponenty kategorii Se

Zaktada sie, iz srodowisko pracy budowanej sieci bedzie srodowiskiem tagodnym
tj. okreslonym jako M111C1E1 wg. skali MICE zgodnie z PN-EN 50173-1:2007;
Projektuje si¢ rozwigzanie, ktore ma pochodzi¢ od jednego producenta i by¢ objete
jednolitg i spdjng gwarancjg systemowa producenta, obejmujaca wszystkie ele-
menty pasywne toru transmisyjnego, jak rowniez plyty czolowe gniazd abonenc-

kich, wieszaki kablowe i szafy. dystrybucyjne.

System sktada si¢ w pelni z nieekranowanych elementow, to wymaganie dotyczy
zaré6wno gniazd w zestawach nasciennych, jak i w panelach krosowych.

Zgodnie z wymaganiami norm kazdy 4-parowy kabel ma by¢ w catosci (wszystkie
pary) trwale zakonczony na 8-pozycyjnym zlaczu modularnym - tj. na nieekrano-
wanym module gniazda RJ45 skonstruowanym w oparciu o technologi¢ IDC. Nie-
dopuszczalne s3 zadne zmiany w zakonczeniu par transmisyjnych kabla. Kon-
strukcja paneli krosowniczych ma zapewniaé optymalne wyprowadzenie kabla bez
zagie¢ 1 zataman, przy pomocy poziomych/pionowych paneli porzadkowych.
Zadaniem instalacji teleinformatycznej (logicznej) jest zapewnienie transmisji da-
nych poprzez nieekranowane okablowanie Klasy D / Kategorii Se (wymdg Uzyt-
kownika koncowego). Na wyposazenie jednego PEL skladaja si¢ 2xRJ-45, (
Gniazda elektryczne ujete sa w czeéci elektrycznej dokumentacji). Instalacja po-
prowadzona nieekranowanym kablem konstrukcji U/UTP 250MHz posiadajagcym
ostone zewnetrzng trudnopalng (PCV)

W punkcie dystrybucyjnym (GPD) zbiegaja si¢ czteroparowe kable miedziane
U/UTP 4x2x0,5 kat.6 nieekranowane.

W punkcie dystrybucyjnym miedzy poszczegdlnymi polami wykonane beda od-
powiednie potaczenie krosowe. Komputery wlaczane beda do sieci przez PEL

Do kazdego zespolu gniazd PEL projektuje sie doprowadzenie dwoch oddziel-
nych kabli czteroparowych kategorii 6,. Kazdy z kabli miedzianych rozszyty be-

dzie na osobnym module RJ-45.

10
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Ze wzgledu na warunki budowy i status budynku okablowanie poziome zostanie
rozprowadzone w pomieszczeniach otynkowanych pod tynkiem w rurach oslono-
wych o $r.22mm, natomiast n akorytarzach w rurach ostonowych w posadzce, po-
winno si¢ stosowac kable w powlokach trudnopalnych - LSZH .( nie jest to wy-
moég ) Przy prowadzeniu tras kablowych zachowaé bezpieczne odleglosci od in-
nych instalacji. W przypadku traktow, gdzie kable sieci teleinformatycznej i zasi-
lajgcej biegng razem i roéwnolegle do siebie na przestrzeni dluzszej niz 35m, nale-
zy zachowac¢ odleglo$¢ (rozdziat) miedzy instalacjami (szczegolnie zasilajaca i lo-

giczng), co najmniej SOmm lub stosowac¢ metalowe przegrody.

Przejscia przez sciany i stropy dla instalacji teletechnicznej

Przejscia przez Sciany i stropy powinny spetnia¢ nast¢pujace wymagania:
wszystkie przejscia obwoddw instalacji okablowania strukturalnego przez $ciany i
stropy itp. muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejécia te nalezy wyko-
nywa¢ w przepustach rurowych obwody instalacji okablowania strukturalnego
przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stoso-

wac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Instalacja CCTV

Celem zaprojektowanej instalacji CCTV jest umozliwienie nadzoru rejestracji oraz pod-
gladu obrazu z poszczegdlnych miejsc w budynku

Umozliwi to wykrycie niebezpiecznych zdarzen w budynku oraz na terenie przylegtym.

Ze wzgledu na przeznaczenie budynku projektuje si¢ 21 kamer IP w tym:

11 kamer stalych wewnetrzne z obiektywem, obudowa, mocowanie, ( kamera typu bullet )
10 kamer koputkowych wewnetrzne ( Komplet — obudowa, mocowanie, obiektyw
Wszystkie zaprojektowane kamery sg wysokiej rozdzielczosci 1080p.

Urzadzenia wizyjnej detekcji powinny zapewni¢:

® wykrywanie 0sob intruzéw naruszajacych strefa chroniong w kazdych wa-

runkach atmosferycznych

11
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® automatyczne przetgczenie na ekran monitora zobrazowania z kamery ob-

serwujacej strefe chroniong w ktorej nastgpito naruszenie strefy.
® Mozliwo$¢ obserwacji jednoczes$nie ze wszystkich kamer, wyboru obrazu

z okre$lonej kamery.

® Mozliwo$¢ przegladania listy zdarzen

® Mozliwo$¢ analizy zdarzen w czasie rzeczywistym obserwowanych stref
® Rejestracje 1 odtwarzanie wszystkich zdarzen wykrytych i zaistniatych w
systemie

® Ciagla rejestracje zdarzen w czasie wyszukiwania i przegladania archiwal-

nych zapisow

® mozliwos$¢ kasowania przedawnionych zapisow archiwum
® Ciagla analizg obecnosci sygnatu wizyjnego
® Ciggla pracg systemu w czasie przejscia z zasilania podstawowego na zasi-

lanie awaryjne

Instalacja SSWiN

System sygnalizacji wlamania i napadu zostat oparty o centralg alarmowa zamknigta
w obudowie przystosowanej do tego celu. Obudowe nalezy zamontowac na parterze bu-
dynku, w pomieszczeniu technicznym.
Obiekt bedzie zabezpieczany w momencie jego nie uzytkowania.
Dodatkowym elementem ochrony jest otwieranie drzwi do zespotu pomieszczen od 06C —
10C. ( kontrola jednostronna od strony korytarza za pomocg klawiatury wielofunkcyjne;j
KD
W systemie zastosowano przewdd YTDY8x0.5mm, przewod uktadaé pod tynkowo w ru-
rach ostonowych RL.
Czujniki ruchu montowac¢ na wysokosci 2,3 do 2,6m w rogach pomieszczen.
Potgczenia elementdow liniowych czujek nalezy wykonaé¢ wg. dokumentacji producenta na
oddzielnych liniach.
Wszystkie urzadzenia powinny by¢ objete ochrong anty sabotazowsg

Instalacje magistrali systemowej wykonaé 4 zytowym przewodem ekranowanym.
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Okablowanie zasilajace 230V wykona¢ przewodem 3 zylowym na napigcie przebicia
750V.

Kontrolery montowa¢ na wys. ok. 2,2m od posadzki.

Instalacja KD

Dla budynku zaprojektowano kontrole dostepu dla gléwnych drzwi wejsciowych
do budynku od ulicy Pulawskiego, oraz tylnych drzwi na klatke schodowg w cze-
$ci budynku przy ul. Piastow. System KD bedzie w technologii IP co umozliwi ta-
twiejsza kontrole nad systemem administratorom. Drzwi beda kontrolowane obu-
stronnie.

Kontrola dostgpu jest systemem pracujgcym pod programami nadzorczymi  zain-
stalowanymi na komputerze klasy PC. Charakterystyczne jest to, ze w mniejszych
systemach komputer nie jest niezb¢dny do pracy systemu (potrzebny jest do jego
konfiguracji i dokonywania zmian, ewentualnej wizualizacji systemu).

Kontroler przejscia posiada trzystopniowy uktad zasilania. Podstawowe zasilanie
stanowi transformator sieciowy o mocy 75 VA, 220/24V. Zasilanie awaryjne sta-
nowig dwa akumulatory 12V/7Ah, ktore sg automatycznie odlgczane po roztado-

waniu do napi¢cia

Instalacja ADUI - WIDEO

W ramach wykonywanego projektu przebudowy rektoratu ZUT, przewi-
dziano system nagto$nieniowy, ktorego celem bedzie nagtosnienie Sali konferen-
cyjnej.

Zadaniem systemu bedzie umozliwienie emisji tha muzycznego, prowadze-
nia konferansjerki podczas organizowanych spotkan, oraz wspomaganie podczas
projekcji filmow z uzyciem projektora.

Nagtosnienie ma mie¢ charakter staty, a sposéb wykonania ma zapewniaé
mozliwo$¢ uzytkowania bez konieczno$ci wezesniejszych dlugotrwatych

przygotowan do uzytkowania instalacji.
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Przyjete rozwigzania techniczne, maja zapewni¢ maksymalng uzytecznos¢
instalacji nagto$nieniowej PA do zlozonych celow.

Emisja programu z mikrofonow, jak i z dodatkowych zrédet liniowych (np. odtwa-
rzacz CD, DVD, MP3, tuner radiowy, komputer) bgdzie jednakowa dla wszystkich
obwoddéw w danym czasie. Z poziomu realizatora mozliwa bedzie regulacja sity
emitowanego dzwicku w kazdej strefie i kazdym obwodzie oraz zataczenie i wyta-
czenie dowolnego z wykonanych obwodow, co realizowane bedzie poprzez zata-
czanie i regulacj¢ mocy wzmacniaczu.

System zostanie wyposazony w bezprzewodowe mikrofony zapinane na krawat
oraz system mikroportéw przesytajacych dzwigk do odbiornikow.

W Sali zostang zamontowane dwa projektory do obstugi prezentacji a takze beda
stuzyty do wys$wietlania filméw video. Projektory zostang podiaczony do dwoch
miegjsc za pomocg przewodow HDMI, dodatkowym atutem projektoréw sag wbudo-
wane glosniki, lecz zaprojektowano mozliwo$¢ podtaczenia urzadzenia zewngtrz-
nego dzwigku za pomoca wtyku typu Jack 3,5mm od punktu do wzmacniacza tym
samym dzwigk bedzie lepiej styszalny. Do wySwietlania obrazu zaprojektowano
dwa ekrany o wym. 340x191cm dla wy$wietlania obrazu w formacie 16:9. Stero-
wanie ekranu odbywac si¢ bedzie elektrycznie (zasilanie ekranu w czg$ci opraco-
wania instalacji elektrycznej ) lub opcjonalnie za pomocg pilota, istnie rowniez
mozliwo$¢ wysunigcia ekranu z kasety za pomocg korby.

Opis urzadzen:

Wzmacniacz

Wzmacniacz miksujacy 60W; 2-strefowy; wyjscia 100V/40hm; 6 wejs¢
mikrofonowych, 3 wejscia liniowe, pe¢tla efektu

Mikroport

Nadajnik osobisty bodypack; 64 kanaty, pasmo RF: 722-752MHz (B01); mikrofon
pojemnosciowy o charakterystyce dookdlnej; mozliwos¢ pracy z tadowarka; zestaw
nie zawiera mikrofonu

Mikrofon

Kierunkowy mikrofon krawatowy
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Odbiornik

Odbiornik UHF w technice Space-Diversity; 64 kanaty, pasmo RF: 722-752MHz
(BO1); pasmo przenoszenia: 100Hz - 15kHz; wyj$cie MIC/LINE; funkcja elimina-
tora szuméw squelch, wejscia antenowe A/B 750hm

Gto$niki

Gtosnik sufitowy 6W do montazu natynkowego; efektywnos¢ 90 dB SPL, pasmo
przenoszenia 100Hz - 16kHz

Konserwacja systemow

Wykaz czynnosci, ktdre nalezy wykonaé¢ w trakcie przeprowadzonych okresowych

przegladow konserwacyjnych:

° ogledziny stanu technicznego systemu,

° sprawdzenie rozmieszczenia i stanu zamocowania urzgdzen systemow,

° sprawdzenie zgodno$ci z wymaganiami wszystkich potaczen gietkich,

° sprawdzenie stanu wszystkich zaciskow Srubowych, punktow lutowni-

czych instalacji,

° czyszczenie 1 odkurzanie , sprawdzenie stanu zamkni¢¢ urzadzen syste-
mow,

° sprawdzenie poprawnosci dzialania wszystkich kamer, obiektywow kamer,
° sprawdzenie pracy urzadzen decyzyjnych systemow zgodnie z procedurg

zalecang przez producenta,

° skanowanie powierzchni dyskéw dla systemu CCTV.

Po zakonczeniu prac instalacyjnych i przed jej uruchomieniem wykonawca powi-

nien dokona¢ nastepujacego sprawdzenia i pomiaréw instalacji:

® kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,

® kontrola wykonywanych potaczen,

® kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspdlnych odcinkéw z innymi in-
stalacjami,
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® sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktore mogly
zaistniec
® sprawdzenie rezystancji obwodow
® sprawdzenie rezystancji zyt

Podczas kazdej konserwacji okresowej nalezy wykona¢ nastepujgce sprawdzenia:

- sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocowania catego wyposazenia i
urzadzen na pod stawie dokumentacji technicznej;

- sprawdzenie poprawnos$ci dziatania wszystkich urzadzen, lgcznie z urzadze-
niami uruchamianymi r¢cznie, sprawdzenie poprawno$ci oprogramowania, po-
prawnosci wykonywanych sterowan oraz poprawnosci wykonywanych monitoro-
wan;

- sprawdzenie zgodnos$ci z wymaganiami wszystkich potaczen gietkich;

- sprawdzenie zasilania awaryjnego;

- sprawdzenie centrali 1 jej obstugi zgodnie z zaleceniami.

Instalacje teletechniczne nalezy prowadzi¢ innymi trasami niz instalacje elek-

tryczne.

Za zgodg inwestora wszystkie urzadzenia w.w. mozna zamieni¢ na urzadzenia

o réwnowaznych parametrach

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole roboét, jakosci materiatow i
elementow 1 musi zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwos¢ pobiera-
nia probek i badania materiatéw i robot. Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i
badania materialow oraz robot z czestotliwoscig gwarantujaca, ze roboty wykona-
no zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfika-

cjach technicznych.
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Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:

o Zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowa,

. Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow skutecz-
no$ci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikoéw do protokotu odbio-
ru

Jesli uzyskano satysfakcjonujgce wyniki pomiarow, Wykonawca powinien doko-
na¢ uruchomienia instalacji i pokazaé jej prawidtowe dzialanie zgodnie z rysun-
kami i specyfikacjg.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:

- kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,

- kontrola wykonywanych potgczen,

- kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspdlnych odcinkéw z innymi in-
stalacjami,

- sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktore mogly
zaistniec

- sprawdzenie rezystancji obwodow

- sprawdzenie rezystancji zyt

Wszystkie badania i pomiary b¢dg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
mozna stosowaé wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez in-
spektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystgpieniem do pomiaréow lub badan
Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi inspek-

torowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywa¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar prze-

prowadzony powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zardOwno na etapie
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wykonywania, jak i po zakonczeniu wykonywania elementu robdt stanowigcego
odrgbng calosé obiektu.
Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w koszto-

rysowaniu.

8 Odbiér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi
nastepujace dokumenty:

. Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkdéw roboczych,

o Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora

oraz z zespotem projektowym,

o Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,
o Protokoty odbiorow czesciowych,
. Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzgdzeniami i materiatami,

o Protokoty sprawdzenia, skuteczno$ci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczgce dokumentéw mogg ulec zmianom i po-
szerzeniom.
Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Ob-

owigzkowo w sktad komisji wchodza:

. Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
o Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot),

o Kierownik robot elektrycznych,

o Przedstawiciele uzytkownika obicktu.

9 Rozliczenie robot
Podstawe ptatno$ci stanowi komplet wykonanych robdt i pomiaréw koncowych (

pomontazowych)
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10 Dokumenty odniesienia

A Projektowane instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcym przepi-
sami prawa i Polskimi Normami, a w szczegolnosci:

A Ustawa z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 2010 r., Nr 243,
RKR poz. 1623 z pdézniejszymi zmianami),

A Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

(Dz. U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwigzane z instalacja:

A Zgodno$¢ systemu okablowania strukturalnego z norma europejska
ISO/IEC 11801:wersja 2.0 1 EN 50173-1 wydanie drugie z roku 2003.

A PN-EN 50174-1 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 1
Specyfikacjai zapewnienie jakoS$ci.

A PN-EN 50174-2 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 2
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

A PN-EN 50174-3 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 3
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow.

A PN — EN 50310 Stosowanie potgczen wyrownawczych i uziemiajagcych w
budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym.

A PN — EN 50310 i 61935 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.
Badanie Zainstalowanego okablowania.

A System okablowania strukturalnego musi by¢ objety minimum 20-letni
gwarancja producenta systemu

A Norma BN-84/8984-10. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe
— Instalacje wewngtrzne.

A Norma BN-88/894-19. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe

A Norma BN-88/894-17/03. Telekomunikacyjne sieci miejscowe — Linie ka-
blowe.

A Aktualne przepisy, zarzagdzenia, normy, informacje.

A Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - IE 1980,
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