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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru instalacji
stabopragdowych wnetrzowych przebudowywanych pomieszczen w zakresie instalacji wykrywczej pozaru zespotu
wydzielonych pomieszczen biblioteki i czytelni WBiA mieszczgcych sie na | pietrze budynku

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1. Zakres robdt stanowigcych przedmiot zamdwienia okreslajg: ST oraz Projekt
Budowlany Wielobranzowy Instalacji staboprgdowych SAP.

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres podstawowych Robdt Specyfikacji Technicznej wchodzi zainstalowanie i wtgczenie do ruchu:

= instalacja sygnalizacji alarmu pozaru,
Szczegbétowe wyszczegdlnienie robét ujete jest w Przedmiarze Robdt. Przedmiar robdt nalezy rozpatrywac tacznie z
niniejszg specyfikacjg ST. Podstawy wyceny podane w przedmiarze robét stuzg jedynie do opisu zakresu czynnosci
objetych dang pozycjg i nie sg podstawa wyliczenia ilosci naktadéw na te roboty.

Instalacja sygnalizacji pozarowej

System SAP zaprojektowano dla nadzorowania przebudowywanych pomieszczen biblioteki oraz czytelni,
mieszczacych sie na pierwszym pietrze. Zaprojektowany system obstugiwac bedzie nastepujace urzadzenia:

= 22 czujniki optyczne,

. 3 reczne ostrzegacze ROP,

. 4 sygnalizatory akustyczno optyczne,
System nalezy wykonac jako petlowy analogowo — adresowalny, posiadajacy rezerwe dla dalszej rozbudowy, nadzor
systemu SAP odbywac sie bedzie w pomieszczeniach portierni.

1.4 Podstawowe okreslenia

Podstawowe okreslenie w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami podanymi w
wymaganiach ogdlnych oraz z okresleniami ujetymi w normach i przepisach odpowiednich dla branz
teletechnicznych i elektrycznych.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie robdt, ich jakosé, zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacja, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i 28 ustawy Prawo
budowlane.

Prowadzenie robdt w budownictwie wymaga stosowania sie do warunkéw i wymagan podanych w przepisach
obowigzujgcych w zakresie budownictwa oraz uzgodnien wykonania robét z jednostkami utrzymujgcymi dane
obiekty.

Przed rozpoczeciem robot teletechnicznych i elektrycznych wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem, gdzie
bedg prowadzone prace oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robdt. Odbidr frontu robot przez
wykonawce do zleceniodawcy powinien by¢ dokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron i
udokumentowany spisaniem odpowiedniego protokotu.

Koordynacja robét budowlano-montazowych powinna by¢ prowadzona we wszystkich fazach budowy. Koordynacjg
nalezy objgé projekt organizacji budowy, szczegdétowy harmonogram robét teletechnicznych i elektrycznych oraz
pomocnicze roboty ogélnobudowlane towarzyszgce robotom teletechnicznym.
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2 MATERIALY

2.1 Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Stosowane materiaty i urzagdzenia muszg by¢ nowe, najlepszej jakosci, o parametrach dostosowanych do
czynnikdw zewnetrznych, na ktorych dziatanie mogg by¢ wystawione, a takze doktadnie odpowiadac
warunkom niezbednym do prawidtowego wykonania powierzonych robét oraz do poprawnego
funkcjonowania catej instalacji.

Stosowane materiaty i urzadzenia muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty
dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie zgodnie z wymogami okreslonymi w art. 10 ustawy z
07 lipca 1994r — prawo budowlane oraz w rozporzadzeniu ministra MSWiA z dn. 31 lipca 1998r w
sprawie oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych
dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie. Do wykonania robdt nalezy
stosowaé materiaty i urzadzenia zgodne z dokumentacija projektowa lub réwnowazne.

2.2 Odbidor materiatow na budowie

Wyzej wymienione materiaty nalezy dostarczy¢ na plac budowy ze Swiadectwami jakosci, atestami i
kartami gwarancyjnymi.

Dostarczone materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi technicznymi
Wytwdrcey. Przeprowadzié ogledziny stanu materiatéw (pekniecia, ubytki, zgniecenia).

2.3 Sktadowanie materiatow

Wszystkie materiaty elektryczne i teletechniczne nalezy sktadowaé w zamykanych magazynach w
warunkach okres$lonych przez producenta dla zachowania gwarancji.

2.4 Instalacja systemu sygnalizacji pozaru SAP

W budynku nalezy zainstalowac instalacje sygnalizacji alarmu pozaru, obejmujgcej swoim zakresem
pomieszczenia objete zakresem adaptacji Kompletna instalacja systemu sygnalizacji pozaru powinna by¢
wykonana zgodnie z projektem wykonawczym.

Centrala pozarowa

= Centrala analogowo-adresowalna

=  Min 4 petle dozorowe adresujgce min. po 64 elementy

=  Wyswietlacz LCD

=  Drukarka zdarzen

= Zasilacz systemowy umozliwiajacy wiaczenie rezerwowego zrddta zasilania na 72h pracy
systemu,

= Zasilanie 230VAC,

Czujki pozarowe

Detektor optyczny spetniajgcy nastepujgce wymagania:
= czujki spetniajg warunek przydatnosci w warunkach pozaru: TF1, TF2, TF3, TF4, TF5, TF8,
= uktad detekcyjny, w sktad ktérego wchodzg: dioda nadawcza ultrafioletowa oraz dioda odbiorcza.
Diody te zamocowane sg w uchwycie w taki sposob, aby $wiatlo emitowane przez diode
nadawczg nie docierato bezposrednio do diody odbiorczej.
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= |abirynt zabezpiecza przed wnikaniem zewnetrznego swiatta do uktadu detekcyjnego.

= metalowa siatka zapobiega wnikaniu do ukfadu detekcyjnego drobnych owaddw i wiekszych
zanieczyszczen.

= czujka wyposazona jest w wewnetrzny izolator zwaré, ktory odcina sprawng linie dozorows od
sgsiadujacej czesci zwartej, co umozliwia czujce dalszg niezaktécong prace.

= czujka posiada regulowany poziom czutosci. Czuto$¢ ustawiana jest z centrali przez wybor
jednego z poziomdw czutosci: normalna czutos$¢, podwyzszona czutos$é, obnizona czutosé. Tryby
pracy czujki (oprécz wariantéw alarmowania w centrali) umozliwiajg uzytkownikowi najlepsze
dopasowanie systemu do pracy w okreslonym srodowisku.

Reczny ostrzegacz pozarowy ROP

Przycisk ROP w wykonaniu wewnetrznym, analogowy, adresowalny, wyposazony w izolator zwar¢,
montowany w obudowie natynkowej lub podtynkowej.

Sygnalizatory akustyczne

Sygnalizatory emitujgce sygnat zagrozenia o poziomie dzwieku min. 100dB z przeznaczeniem do montazu
wewnatrz budynku

Instalacja przewodowa

Okablowanie petli dozorowych systemu SAP nalezy wykonaé w rurach oraz na stalowych uchwytach
instalacyjnych:

= dla okablowania linii dozorowych przewodem — YnTKSY ekw 1x2x0,8,

= dla okablowania sygnalizatoréw przewodem — HDGs 2x1,
Dla ukfadania przewoddéw o odpornosci ogniowej PH90 stosowal osprzet stanowigcy elementy
atestowanych zespotow kablowych.

Linie dozorowe

Linie dozorowe petlowe klasy A, monitorowane na zwarcie, przerwe i doziemienie - wszystkie elementy
w linii dozorowej z wbudowanymi izolatorami zwar¢.

Elementy linii dozorowych

Petle dozorowe pozwalajgce na wtgcznie nastepujgcych elementow adresowalnych:

= Czujki analogowe z modyfikacjg wartosci odniesienia w funkcji czasu,

= Reczne ostrzegacze pozarowe bezposredniego dziatania,

=  Moduty z programowalnymi wyjsciami sterujgcymi oraz wejsciami monitorujgcymi.
Jednoznaczna identyfikacja elementéw w petlach dozorowych przez nadanie indywidualnych adreséw.

Funkcje wykonawcze i monitorujgce systemu sygnalizacji pozaru SAP

Funkcje sterujgce realizowane przez przekazniki w programowalnych modutach sterujgcych w petlach
dozorowych:
= Sterowanie sygnalizacjg dZzwiekows,
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3 SPRZET

Wykonawca przystepujgc do wykonania instalacji teletechnicznych wnetrzowych winien sie wykazaé
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwg jakosc robét:

= samochdd dostawczy do 0,9t,

=  wiertarki,

= szlifierki katowe,

= mioty reczne elektropneumatyczne,

= rusztowania lekkie przesuwne, drabiny,

= |utownice,

= detektory okablowania podtynkowego,

= testery czujnikdw dymu i temperatury,

= komputer przenosny dla programowania systemdw sygnalizacyjnych,

4 TRANSPORT

Wykonawca przystepujgcy do wykonania instalacji elektrycznych jest zobowigzany do stosowania takich
$rodkdw transportu, ktére nie majg niekorzystnego wptywu na jakoéé wykonywanych robét. Srodki i
urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementéw konstrukcji, urzadzen niezbednych do wykonania danego rodzaju robdt teletechnicznych i
elektrycznych.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwdrce dla
poszczegdlnych elementdw.

5 WYKONANIE ROBOT

WSszystkie roboty muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikéw, stosownie do rodzaju
robét i kierowane przez osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia wymagane przez Prawo
Budowlane i przepisy resortowe.
W szczegdlnosci:
= pracownicy zatrudnieniu przy wykonywaniu instalacji elektrycznych powinni posiada¢ aktualne
Swiadectwa kwalifikacyjne E wydawane przez SEP uprawniajgce do zajmowania sie eksploatacja
urzadzen,
= pracownicy zatrudnieniu przy dozorze wykonywania instalacji elektrycznych powinni posiadac
aktualne swiadectwa kwalifikacyjne D wydawane przez SEP uprawniajgce do zajmowania sie
eksploatacjg urzagdzen na stanowisku dozoru,
=  pracownicy opracowujgcy dokumentacje powykonawczg systemow zabezpieczen powinni
posiadac licencje pracownikéw zabezpieczen technicznych Il stopnia,
= Wszelkie zmiany w stosunku do dokumentacji wykonawczej wymagajg pisemnej zgody
projektanta.
UWAGA: montaz wszystkich urzadzen, ich lokalizacje oraz sposéb montowania uzgadniaé na biezgco z
architektem majgcym nadzor autorski nad realizacjg projektu
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5.1 Wymagania ogélne

Instalacje teletechniczne nalezy wykona¢ przewodami wielozytowymi uktadanymi:
=  podtynkowo w rurkach PCV oraz natynkowo w listwach instalacyjnych PCV,
= systemy prowadzenia instalacji dla przewoddéw w izolacji o odpornosci ogniowej stosowac
certyfikowane systemy nosne oraz mocowac zgodnie z atestem wydanym na stosowang grupe
przewodow
W instalacjach niskoprgdowych stosowaé wytacznie kable i przewody z zytami miedzianymi o srednicach i
przekrojach co najmnie;j:
= 0,8 mm dla instalacji sygnalizacji pozaru,
= 1,0 mm dla instalacji sterowania instalacji SAP,

Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnosé z innymi
instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwaciji i
remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Przejscia przez Sciany i stropy

Przejscia kabli przez wewnetrzne $ciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy wykonywac w rurach lub
innych ostonach otaczajacych, rury nalezy uszczelni¢. Przejscia kabli pomiedzy strefami pozarowymi
nalezy uszczelni¢ materiatem o takiej odpornosci ogniowej jak s$ciana lub strop pomiedzy strefami
pozarowymi. Przy skrzyzowaniu kabli z innymi kablami lub z innymi przewodami izolowanymi, odlegtos¢
w Swietle pomiedzy nimi powinna wynosi¢, co najmniej 5 cm,

Kucie bruzd

Celem doprowadzenia okablowania poziomego oraz pionowego do czujek dymu oraz przyciskéw ROP,
nalezy wykonaé poziome i pionowe bruzdy w scianach w ktérych nalezy utozy¢ rure sztywng lub gietka
PCV, a w niej prowadzic¢ instalacje przewodowa do montowanych aparatow.

Przygotowanie koncow zyt i taczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych tgczenie przewodéw nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym oraz w odbiornikach. Nie wolno stosowac potgczen skrecanych. Przewody muszg by¢
swobodnie utozone i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przetacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie do jakich zacisk
jest dostosowany. W przypadku stosowania zaciskdéw, do ktérych przewody sg przytagczane za pomoca
oczek, pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podktadki
metalowe, zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajgcy przeptyw pradu.

Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewoddw nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. Korce
przewodow miedzianych z zytami wielodrutowymi (linki) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi
tulejkami.

Sieci i instalacje sitowe wnetrzowe niskiego napiecia

Kable i przewody w ostonach nalezy uktada¢ bardzo starannie. Nalezy zapewnic takie wykonanie, aby
przewody uszkodzone mogly by¢ fatwo wymienione. Odlegtos¢ w Swietle pomiedzy kablami
elektroenergetycznymi nie powinna by¢ mniejsza niz Srednica zewnetrzna grubszego z sasiadujgcych
kabli lub niz dwukrotna srednica kabla jednozytowego utozonego w wigzce, sktadajgcej sie z kabli
jednozytowych w uktadzie wielofazowym, odlegtos¢ pomiedzy warstwami kabli nie powinna by¢ mniejsza
niz 15cm. Najmniejsza dopuszczalna odlegtos¢ kabli od rurociggdw wentylacyjnych, wodociggowych i
gazowych wynosi 20cm.

Przejscia kabli przez wewnetrzna Sciany pomieszczen, przegrody, stropy nalezy wykona¢ w rurach lub

-7-
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innych ostonach otaczajacych, rury nalezy uszczelni¢. Przejscia kabli pomiedzy strefami pozarowymi
nalezy uszczelni¢ materiatem takiej odpornosci ogniowej jak Sciana lub strop pomiedzy strefami
pozarowymi. Przy skrzyzowaniach kabli z innymi kablami lub przewodami izolowanymi, odlegtos¢ w
Swietle pomiedzy nimi powinna wynosi¢ co najmniej 5cm.

5.2 Instalacja sygnalizacji pozaru
Instalowanie wnetrzowych linii dozorowych

Warunki montazu linii dozorowych i osprzetu nalezy stosowac¢ wedtug wymagan ogdlnych podanych w
pkt. 5.1. Przy okreslaniu maksymalnej dtugosci linii dozorowej nalezy uwzglednic:

= dopuszczalng rezystancje linii,

= przekrdj poprzeczny (Srednice) zyty kabla lub przewodu,

= obcigzenie pragdowe spowodowane zainstalowanymi urzgdzeniami,
W instalacjach sygnalizacji alarmowej pozarowej nalezy stosowaé wytgcznie kable i przewody z zytami
miedzianymi parowanymi o minimalnej Srednicy przewodu:

= 0,8 mm ekranowane parowane dla petli dozorowych,

= 1,0;1,5; 2,5 mm w izolacji niepalnej dla instalacji sterowania,
Linie dozorowe nalezy prowadzi¢ przelotowo przez ostrzegacze reczne i samoczynne. Rozgatezienia
instalacji sterujacej i zasilajgcej wykonywaé¢ w puszkach wyposazonych w  ceramiczne kostki
potgczeniowe.

Instalowanie elementéw SAP

Czujki nalezy instalowa¢ w gniazdach osadzonych w miejscach przewidzianych w projekcie. Przy montazu
czujek nalezy przestrzega¢ m. in. zachowania odpowiednich odlegtosci czujek termicznych od Zrédet
ciepta (np. opraw oswietleniowych), prawidtowego rozmieszczenia czujek w stosunku do chronionych
obiektéw oraz przeszkéd budowlano konstrukcyjnych (np. podciagi, kasetony).

Powierzchnie dozorowane, wzajemne odlegtosci czujek, odlegtosci od $cian oraz wysokos¢ zawieszenia
nalezy dobieraé wedtug instrukcji producenta oraz wytycznych CNBOP.

Reczne ostrzegacze pozaru nalezy instalowa¢ w miejscach widocznych i fatwo dostepnych. Ostrzegacze
nalezy instalowac na wysokosci 1,2-1,3 m od podtogi lub ziemi. Otwory dtawicowe do wprowadzenia
przewodow powinny by¢ uszczelnione.

Liczba ostrzegaczy (czujek lub ostrzegaczy recznych) oraz elementdéw kontrolno-sterujgcych w jednej linii
dozorowej nie moze przekraczac liczby okreslonej w instrukcji fabrycznej producenta.

Zasilanie centrali alarmowej nalezy podtaczy¢ do wydzielonego obwodu w najblizszej rozdzielni.

5.3 Roboty montazowe

Wszystkie urzgdzenia montowaé wg wytycznych producenta po uprzednim zapoznaniu sie z odpowiednig
dokumentacjg techniczno — ruchowa. Wszelkie wytyczne projektu nalezy sprawdzi¢ i skorygowac na
placu budowy. Catos¢ prac w fazie wykonawstwa wykonac¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i
normami PN, BN, PBUE. Po wykonaniu okablowania dokonaé¢ pomiaréw rezystancji zyt oraz izolacji.
Wszelkie odstepstwa od dokumentacji wykonawczej wymagaja pisemnej zgody projektanta.

5.4 Wykonanie instrukcji eksploatacyjnych i konserwacyjnych

Po wykonaniu instalacji nalezy sporzadzi¢ po 3 komplety instrukcji eksploatacyjnych i konserwacyjnych
(wersja papierowa + wersja elektroniczna). Do dokumentacji powykonawczej dotgczy¢ instrukcje DTR
zainstalowanych urzadzen oraz karte gwarancyjng i Ksigzke Eksploatacji systemdw sygnalizacyjnych
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatéw z wymaganiami dokumentacji wykonawczej,
ST oraz odpowiednich norm materiatowych zawartych w przedmiarze robét.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Inwestor bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen pomiarowych, pracy personelu lub metod
pomiarowych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca.

6.1 Ogoblne zasady kontroli jakosci robét

Wszystkie prace powinny by¢ wykonywane przez pracownikdw posiadajacych odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia, (wyksztatcenie w kierunku elektrycznym, uprawnienia E do 1 kV + ewentualnie inne branzowe
uprawnienia wymagane w poszczegolnych robotach wchodzacych w zakres opracowania ) pod statym nadzorem
budowlanym kierownika robét posiadajgcego stosowne uprawnienia w specjalnosci instalacyjno- inzynieryjnej.
Kazdy materiat przed wbudowaniem nalezy sprawdzié¢ czy ma aktualny okres waznosci, czy nie jest uszkodzony i czy
jest wolny od wad oraz czy jest odpowiednio oznakowany .

Po wykonaniu instalacji teletechnicznych nalezy:

= dokona¢ ogledzin instalacji w celu potwierdzenia spetnienia wymagan prawidtowosci doboru,
zainstalowania oraz braku widocznych uszkodzen wptywajacych na pogorszenie dziatania

=  pomierzy¢ rezystancje izolacji okablowania teletechnicznego,

= pomierzy¢ rezystancje izolacji linii i petli dozorowych, sygnatowych i sterowniczych,

= dokonad sprawdzenia wykonania poprawnosci potgczen,

= dokona¢ sprawdzenia umocowania urzadzen i kabli,

= dokona¢ sprawdzenia wiasciwego oznakowania kabli, linii dozorowych oraz sterowniczych

= dokona¢ sprawdzenia wiasciwej numeracji adresdw urzgdzen adresowalnych,

= wykona¢ préby funkcjonalne zainstalowanych systeméw

6.2 Testy, badania, pomiary

Po zakonczeniu prac montazowych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warunkéw Wykonawca
uruchamia instalacje oraz wykonuje prdby, pomiary i prace wykonczeniowe. Wykonawca zobowigzany
jest przeprowadzi¢ te proby i sporzadzi¢ sprawozdania zgodnie z wymogami i normami polskimi
obowigzujgcymi w tym zakresie. Po wykonaniu instalacji teletechnicznych nalezy wykona¢ nastepujace
pomiary:
=  Pomiar rezystancji odcinkéw przewododw linii sygnatowych i zasilajacych,
=  Pomiary przerw i zwaré miedzy zytami,
= Skutecznosci ochrony przed porazeniem,
Po uruchomieniu systemow nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce testy:
= Czujki dymu —100% czujek przetestowac gazem testowym — raport w postaci wydruku z drukarki
systemowej,
= Przyciski ROP — 100% przyciskéw zaktdci¢ kluczem testowym — raport w postaci wydruku z
drukarki systemowej,
=  Przeanalizowad raporty pod katem zgtaszania przez zaktdcane czujki wtasciwych adreséw i
opiséw linii dozorowych,
Wydruki z przeprowadzonych testow nalezy przekaza¢ Zamawiajgcemu jako dokumenty odbiorowe.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLAN  YCH

INSTALACJA SYGNALIZACJ POZARU (SAP) (CPV 45312100-8)

7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét oraz podaniu rzeczywistych
ilosci uzytych materiatéw. Obmiar Robét obejmuje Roboty objete umowa oraz ewentualne dodatkowe
Roboty i nieprzewidziane, ktérych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robét,
pomiedzy Wykonawcg a Inspektorem nadzoru.
Jednostkg obmiarowa jest:

= dla szaf, tablic — 1 kpl.

= dla urzadzen, aparatury — 1 szt. lub 1 kpl.

= dlakablii przewoddéw — 1 mb.

8 ODBIOR ROBOT

Przejecia Robot nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Budowlanego.
Przyjecie Robdot moze nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych proéb i
pomiarow, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacjg wykonawczg, a takze obowigzujgcymi
normami oraz przepisami.

8.1 Dokumentacja.

Przewiduje sie przekazanie nastepujgcych protokotéw i dokumentéw (w dwdéch egzemplarzach) :

= Dokumentacje powykonawczg
= Deklaracje zgodnosci, certyfikaty na wbudowane materiaty (zawierajgce nastepujacy opis - za
zgodnos¢ z oryginatem, wbudowano w budynku WBIA zgodnie z umowa nr......, pieczatka
firmowa z podpisem osoby reprezentujgcej firme zgodnie z umowa na placu budowy),
=  Protokoty pomiaréw ze sprawdzenia skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej
=  Protokoty pomiaréw ze sprawdzenia rezystancji izolacji utozonych kabli i przewoddéw
=  Protokdt sprawdzenia 100% czujek i urzgdzen wykonawczych systemu SAP,
= Dodatkowo dla systemu SAP powinien zosta¢ zatozony system rejestrowania, ktory zawiera:
= rejestr wyposazenia — zawierajgcy rozmieszczenie i typ kazdej czujki oraz innych urzadzen
= rejestr zdarzen — zawierajgcy date i wykryte uszkodzenia oraz przedsiewziete dziatania
= rejestr konserwacji — zawierajgcy date i opis czynnosci wykonanych podczas konserwacji, a
takze czynnosci nie wykonane wraz z powodem niezrealizowania ich
= rejestr obstugi awaryjnej — zawierajacy date i czas kazdego wezwania awaryjnego wraz z
datg i czasem trwania niezbednego dziatania
=  zapis okresowego wytgczenia — zawierajacy zapis daty i czasu wytaczenia kazdej czujki lub innego
wyposazenia wraz z powodem wytgczenia oraz datg ponownego wtaczenia
= Spis wszystkich przekazywanych dokumentéw, dokumenty powinny by¢ ponumerowane zgodnie
z numeracjg porzgdkowa zastosowang w spisie, spiete w dwdch jednobrzmigcych skoroszytach;
dokumenty dotyczgce budowy, kserowane, winny posiadaé oryginalne podpisy za zgodnosc.

Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza powinna zawieraé:
= charakterystyke obiektu
= opis funkcjonalny systemu
= opis techniczny sytemu
= rozmieszczenie urzadzen
= przebieg tras kablowych

-10-
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= specyfikacje zastosowanych urzadzen

= wykaz urzadzen i materiatéw

= wskazowki dla administratora i konserwatora

= Swiadectwa kwalifikacyjne dla zastosowanych urzadzen
= instrukcje obstugi dla administratora systemu

Protokot szkolenia

Powinien zawiera¢ wyszczegdlnione z nazwiska i petnionej funkcji osoby, ktére zostaty przeszkolone wraz
z ich podpisami potwierdzajgcymi odbycie szkolenia. W protokole nalezy wskazac osobe petnigcg funkcje
administratora systemu.

Protokét odbioru

Powinien zawiera¢ potwierdzenie wykonania odbioru prac podpisane przez upowaznionych
przedstawicieli Zamawiajgcego oraz Wykonawcy, a takze wyszczegdlnienie dostarczonej dokumentacji.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogédlne zasady podstawy ptatnosci

Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 kpl. tablic, szaf.
Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 szt. aparatury elektrycznej (gniazdka, kamery, czujki itp.)
Podstawe ptatnosci stanowi utozenie 1mb kabla, przewodu

9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

= Uktadanie tras kablowych,

= Uktadanie przewodoéw kabelkowych w gotowych trasach kablowych,

=  Montaz czujek, manipulatoréw, urzadzen wykonawczych, sygnalizatoréw,

=  Montaz centrali,

=  Podtaczenie zasilania,

=  Sprawdzenie poprawnosci dziatania

=  Programowanie systemu,

= Uruchomienie i przetestowanie systemu w obecnosci Inspektora Nadzoru

=  Wszelkie prace integracyjne z innymi systemami budynku wymagane w Dokumentacji
Projektowe;j

=  Prace ogdélnobudowlane zwigzane z usuwaniem uszkodzen (uzupetnianie ubytkéw, malowanie)

=  Wykonanie dokumentacji powykonawczej

= Konserwacja urzadzen do chwili przekazania Zamawiajgcemu

oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktére sg niezbedne do kompletnego wykonania robot
objetych niniejszg ST przewidzianych w dokumentacji projektowej

-11-
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10 PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty wykonywane bedg zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nastepujgcymi normami i
przepisami:

Ustawa z 24.08.1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (tekst jedn. Dz.U. z 2002 r., nr 147, poz.
1229, wraz z pdin. zm.).

Ustawa z 07.07.1994 r. Prawo budowlane (tekst jedn. Dz.U. z 2000 r., nr 106, poz. 1126, wraz z
podzin. zm.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12.04.2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. nr 75, poz. 690, wraz z pdzn. zm.).
Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 7 czerwca 2010 r.

w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U.
nr 109, poz. 719).

PN-B-02877-4. Instalacje grawitacyjne do odprowadzania dymu i ciepta. Zasady projektowania.
Specyfikacja techniczna PKN-CEN/TS 54-14 : 2006. Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Projektowanie, zaktadanie, odbiér, eksploatacja i konserwacja.
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