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Dotyczy: Przetarg nieograniczony na dostawe aparatury badawczo-rozwojowej do pracowni
inteligentnych systemoéw wizyjnych i interfejsow uzytkownika ZUT w Szczecinie: skaner laserowy 3D
o duizym zasiegu i wysokiej doktadnosci z wyposazeniem. Znak (numer referencyjny):
ZP/WIMiM/824/2021.

Zatacznik nr 2 SWz
OPIS TECHNICZNO-ZAKRESOWY PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

SKANER 3D O DUZYM ZASIEGU | WYSOKIEJ DOKEADNOSCI Z WYPOSAZENIEM - 1 SZT.

Przedmiotem zamdwienia jest dostawa przenosnego skanera 3D o duzym zasiegu i wysokiej
doktadnosci z wyposazeniem do skanowania otoczenia oraz obiektéw, spetniajgcego tgcznie
nastepujgce warunki techniczne:

1. Parametry podstawowe skanera 3D:
1.1. Rodzaj lasera: Impulsowy (petnej fali);
1.2. Doktadnos¢ wyznaczania odlegtosci: co najmniej 5 mm na 100 m;
1.3. Zasieg skanowania przy albedo p 90%: min 2 000 m;

1.4. Pole skanowania w pionie: min 100°;

1.5. Pole skanowania w poziomie: min 360°;

1.6. Minimalna odlegtos¢ od skanowanego obiektu: 1 m;
1.7. Klasyfikacja lasera: Klasa 1;

1.8. Minimalny zakres napiecia zasilania: od 12 V do 24 V;
1.9. Stopien ochrony IP: min IP64
1.10. Minimalny zakres termiczny uzytkowania: od 0 °C do +40 °C;
1.11. Waga urzadzenia z baterig: max 12 kg;
1.12. Skaner powinien posiadac¢ zintegrowane nastepujgce czujniki:
1.12.1. Wysokosciomierz barometryczny;
1.12.2. Czujniki temperatury, ci$nienia i wilgotnosci wykorzystywane do korekty pomiaréw w
czasie rzeczywistym w terenie;
1.12.3. Zyroskop;
1.12.4. Kompas;
1.12.5. GNSS + RTK obstugujgcy minimum sygnaty systemoéw GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou
oraz o czasie inicjalizacji nie wiekszym niz 20 sekund;

1.13. Skaner powinien posiadac nastepujgce porty:
1.13.1. min 1 port USB 3.0;
1.13.2. min 1 port pozwalajacy na podtaczenie zasilacza zewnetrznego;
1.13.3. min 1 port kart SDXC;
1.13.4. min 1 port LAN;
1.13.5. ztacze do synchronizacji GPS;
1.13.6. ztacze pozwalajgce na instalacje karty SIM;
1.14. Skaner musi pozwala¢ na montaz na statywie oraz na platformie do montazu mobilnego;
1.15. Skaner musi posiada¢ automatyczng rejestracje skandw w czasie rzeczywistym;
1.16. Skaner musi by¢ wyposazony w modut filtracji odbic (filtry odchylenia ksztattu impulsu



reflektacji).

2. Skaner powinien by¢ wyposazony dodatkowo w:

2.1. Modut zasilajgcy (akumulatorowy baterie typu Li-lon);

2.2. Stacje tadujgca pozwalajgcg na tadowanie modutéw zasilajacych;

2.3. Zewnetrzny zasilacz przystosowany do napiecia sieciowego 230 V;

2.4. Niezbedne okablowanie:

2.4.1. Przewody zasilajace;
2.4.2. Przewody USB;
2.4.3. Przewody Ethernet;

2.5. Zestaw anten niezbednych do dziatania systeméw radiowych WLAN, GNNS + RTK, GPS;

2.6. Dysk wewnetrzny SSD o pojemnosci min 1TB;

2.7. Kolorowy wyswietlacz dotykowy do obstugi urzadzenia;

2.8. Zewnetrzny, skalibrowany z laserem, aparat fotograficzny z uchwytem umozliwiajgcym
montaz aparatu na skanerze i z kompatybilnymi obiektywami (minimum 2 szt.)
pozwalajgcymi na petne uzycie zasiegu skanera;

2.9. Statyw aluminiowy pozwalajacy na zamocowanie urzgdzenia i wykonanie pomiaréw z
zadeklarowanymi doktadnosciami;

2.10. Walizke transportowa na modut skanujacy;

2.11. Walizke transportowg na aparat fotograficzny;

2.12. Uchwyt montazowy do modutu GPS;

2.13. Platforme do montazu mobilnego. Platforma powinna:

2.13.1. Posiadad wszystkie niezbedne elementy montazowe;
2.13.2. Zapewniac izolacje antywstrzgsows;
2.13.3. Platforma musi umozliwia¢ montaz na robocie mobilnym AMR;
2.14. Odbiornik GNSS kompatybilny ze skanerem, mogacy stuzy¢ jako lokalna stacja bazowa dla
skanera o parametrach minimalnych okreslonych w punkcie 3;
2.15. Oprogramowanie obstugujgce skanowanie i sterujgce skanerem oraz pozwalajgce na
obrébke danych o parametrach minimalnych opisanych w punkcie 4.

3. Odbiornik GNSS kompatybilny ze skanerem:
3.1. Mozliwos¢ pracy w trybie stacji bazowej;
3.2. Wspdtpraca z systemami min: GPS, GLONASS, BeiDou, Galileo;
3.3. llo$¢ kanatéw: min 150;
3.4. Czestotliwo$¢ pomiaru: min 10 Hz;
3.5. Wbudowane moduty radiowe i komunikacyjne: GSM 3.5G, WIFI, Bluetooth, LoRa, USB;
3.6. Stopien ochrony IP: min IP64;
3.7. Czas inicjalizacji RTK: max 10 s;
3.8. Minimalny zakres termiczny uzytkowania: od 0 °C do +40 °C;
3.9. Wbudowana pamie¢ wewnetrzna o pojemnosci: min 16GB,;
3.10. Kontroler zewnetrzny w postaci tabletu z ekranem dotykowym o przekatnej minimum 8”,
obstuga kart mSD oraz interfejsami komunikacyjnymi min: LTE, Wi-Fi, Bluetooth;

3.11. Czas pracy na baterii minimum 8h;
3.12. Waga: max 1kg;
3.13. Doktadnos¢ pomiaru:



3.13.1. Pomiar statyczny: min H:4mm+0.5ppm V:8mm+1ppm;

3.13.2. Pomiar kinematyczny w postprocessingu (PostProcessed Kinematic PPK): min
H:5mm+0.5ppm V:10mm+1ppm;

3.13.3. Pomiar kinematyczny w czasie rzeczywistym (Real-Time Kinematic RTK): min
H:7mm+7ppm V:14mm+1ppm;

4. Oprogramowanie:

4.1. Oprogramowanie gtéwne pozwalajgce na co najmniej sktadanie skandw, filtracje danych,
interpolacje, poréwnywanie, przekroje, obliczenia objetosci, eksport w formatach danych
3D, GIS i geodezyjnych - minimum 10 licencji sieciowych (na poziomie licencji bezterminowej
i petnej);

4.2. Oprogramowanie dodatkowe pozwalajgce na wizualizacje danych oraz export w postaci
plikdw do oprogramowania CAD — minimum 1 licencja (na poziomie licencji bezterminowe;j i
petnej);

4.3. Wsparcie techniczne dla oprogramowania: minimum 12 miesiecy - szczegéty .

5. Jezyk interfejsu uzytkownika: co najmniej j. angielski.



